Géomeétrie analytique

Dans le plan R?
— Les vecteurs 4 (Z) et U (2) sont colinéaires si et seulement si :

ad —bc=0
— Les vecteurs o (Z) et U (2) sont orthogonaux si et seulement si :

U =ac+bd=0

— Un point M est repéré par son couple de coordonnées (z,y) (deux contraintes)
— Une droite a une équation cartésienne ax + by + ¢ = 0 avec (a,b) # (0,0) (une contrainte)

Un vecteur directeur est (_ab> et un vecteur normal est Z)

— La droite D passant par A (zg, yo) et dirigée par le vecteur @ g est représentée par un systéme de deux
équations paramétriques :
T =x9+ at o N
t décrivant R un parameétre
{y = yo + Bt (un p )
Dans l’espace R3
a d
— Les vecteurs w | b | et ¥ | e | sont colinéaires si et seulement si :
c f
ae—bd=bf —ce=0
a d
— Les vecteurs @ | b | et ¥ | e | sont orthogonaux si et seulement si :
f

U.v=ad+be+cf =0

— Un point M est repéré par son triplet de coordonnées (z,y, z) (trois contraintes)
— Une droite a un systéme de deuz équations cartésiennes :

ar+by+cz+d=0
adr+by+dz+d =0

(en effet, toute droite peut étre considérée comme l'intersection de deux plans) (deux contraintes)

@
— La droite D passant par A (zo, yo, 20) et dirigée par le vecteur @ | 5 | est représentée par un systéme de
Y
trois équations paramétriques :
r=x0+ at
Yy = yo + Ot t décrivant R (un paramétre)
z=2zy+t
— Un plan a une équation cartésienne ax + by +cz+d =0
avec (a,b,c) # (0,0,0) (une contrainte)
a
Un vecteur normal est | b
c
« o
— Le plan P passant par A (xg,yo, 20) et dirigée par le couple de vecteurs non colinéaires @ | 8 | et v/ | 5
/
v v

est représenté par un systéme de trois équations paramétriques :

T =x9+at+a't
y=1yo+ Ot + Gt t et t’ décrivant R (deux parameétres)
2=z +t++t
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